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വിഷയം:െമ ാനി ൽ എ ിനീയറിംഗ് വിഭാഗ ിെല  M.TECH
(ROBOTICS) വിഭാഗ ിൽ  അസി ് െ ാഫസർ ത ികയിൽ
ദിവസേവതന അടി ാന ിൽ താ കാലിക നിയമനം നട ത്
സംബ ി ് 

 
      ീ രം സർ ാർ എ ിനീയറിങ് േകാേളജിൽ 2024-25 
അ യനവർഷ ിൽ, െമ ാനി ൽ എ ിനീയറിംഗ് വിഭാഗ ിെല  M.TECH
(ROBOTICS) വിഭാഗ ിൽ  അസി ് െ ാഫസർ ത ികയിൽ   നിലവി
ഒഴി കളിേല ് ദിവസ േവതന അടി ാന ിൽ നിയമനം
നട തിന്   19.07.2024 ന് പരീ / ടി ാ  നട ത് സംബ ി  പ
പരസ ം ഇേതാെടാ ം ഉ ട ം െച .  ആയത്ആയത്  ഖഖ  പ ളി ംപ ളി ം  ഒഫീഷഒഫീഷ ൽൽ
േസാഷേസാഷ ൽ ൽ മീഡിയമീഡിയ  േപ കളി ംേപ കളി ം  സി െ ത്സി െ ത് സംബ ി  നടപടികൾ
സ ീകരി ണെമ  അഭ ർ ി .  
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സി ീകരണ ിന്സി ീകരണ ിന്
 
      ീ രം സർ ാർ എ ിനീയറിങ് േകാേളജിൽ 2024-25 
അ യനവർഷ ിൽ, െമ ാനി ൽ എ ിനീയറിംഗ് വിഭാഗ ിെല 
M.TECH (ROBOTICS) വിഭാഗ ിൽ  അസി ് െ ാഫസർ
ത ികയിൽ   നിലവി  ഒഴി കളിേല ് ദിവസ േവതന
അടി ാന ിൽ നിയമനം  നട തിന് 19.07.2024 ന് പരീ / ടി ാ
നട . താ ര  ഉേദ ാഗാർ ികൾ സർ ിഫി ക െട  അ ൽ,
തിരി റിയൽ േരഖകൾ സഹിതം രാവിെല 10 മണി ് ൻപായി െമ ാനി ൽ
എൻജിനീയറിങ്  ഡി ാർ ്െമ ് േമധാവി ൻപാെക  ഹാജരാേക താണ്.
ഉേദ ാഗാർ ികൾ 10 മിനി ് ൈദർഘ  ഒ  ാസ് (presentation)
എ ാൻ ത ാറായി വേര താണ്.  വിശദ വിവര ൾ ായി
www.gecskp.ac.in എ  െവബ്ൈസ ് സ ർശി ക.
 
 Qualifications for Asst.Prof. in M.TECH (ROBOTICS):
BE/B.Tech with ME/M.Tech in Robotics/Robotics and Automation/Robotics
and Control/Industrial Automation and Robotics/Robotics and Artificial
Intelligence/Mechatronics/Guidance, Navigation and Control/Control
Systems/Control Engineering/Instrumentation and Control/Production
engineering /Manufacturing Technology / Machine design with first class or
equivalent in B.Tech or M.Tech.
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